SELECTIVIDAD 2001 – SEPTIEMBRE 

OPCIÓN B – EJERCICIO 3


Ejercicio 3.

(a) [1'5 puntos] Clasifica el siguiente sistema según los valores del parámetro m
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(b) [1 punto] Resuelve el sistema anterior para 
[image: image2.wmf].
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Solución:

(a) Empezamos escribiendo las matrices de coeficientes y ampliada del sistema:
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Calculamos el determinante de la matriz de coeficientes:
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· Si 
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, entonces 
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nº de incógnitas  y el sistema sería compatible y determinado. Tendría solución única.

· Si 
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, el sistema nos quedaría de la forma 
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Aplicando Gauss, el sistema es compatible e indeterminado. Las infinitas soluciones del sistema nos vendrían dadas por:    Haciendo 
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· Si 
[image: image13.wmf]5
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, el sistema nos quedaría de la forma      
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y las matrices de coeficientes y ampliada del sistema serían:
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El rango de A es 2 ya que 
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 y el determinante de A es cero.

Para calcular el rango de 
[image: image18.wmf]*
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 tenemos que ver si el otro menor de orden tres que podemos formar en ella es distinto de cero:
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  por lo que el rango de 
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En consecuencia, 
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, los rangos de las matrices de coeficientes y ampliada son distintos y el sistema sería incompatible: no tiene solución.

(b)  Resolvemos el sistema anterior para 
[image: image22.wmf]6
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. Nos queda de la forma:
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Al ser  
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, entonces 
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nº de incógnitas  y el sistema sería compatible y determinado. Tendría solución única.

Buscamos la solución aplicando Cramer:
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Entonces:
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